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. . .. &L feep F
Ndzov prace Anotdcia Skolitel vo::m_a
Studia
Vyskum a optimalizécia Téma prace je zamerana na vyskum, a analyzu novych
mo¥nosti identifikicie stavu | SPosobov identifikacie stavu povrchu fudského tela .
povrchu ludského tela s vyuZitim senzorov na baze bionickych principov. ﬁ/:z;.vlgcglé 'StISLaDn denna
s vyuZzitim senzorov na baze v ’
bionickych principov.
VWskum vlastnosti Cielom DDP bude vyskum vlastnosti a konstrukény navrh
aT(onétrukén' navrh exteriérového mobilného zariadenia, napatovo-

., i o deformacna analyza v systéme CAD/CAE a jej s prof. Ing. Stefan .
exteriérového mobilného . R . ki , denna
Jariadenia s vugitim aspektom na jej optimalizaciu. Na zaklade vysledkov Medvecky, PhD.
inovativnvch 'Zechnolé i jednotlivych analyz, bude vyhotoveny prototyp

¥ € zariadenia.
DDP sa bude zaoberat problematikou réznych typov
prevodov vytvaranych na baze planétovych a
harmonickych prevodov. Ciefom DDP bude vytvorit
<k postup pre navrh technologickych poziadaviek pre
Vyskum p'fzrametrov . vyrobné postupy s ohfadom na vyrobné tolerancie v . i
prevodovych mechanizmov - . _ - Y prof. Ing. Lubo$ denna /

) . zavislosti od pouzitych materidlov a uréenie ich vpyvov | !

s ohladom na presnost , sy e , , Kucera, PhD. externa
hod na presnost chodu. Tiez urcit vplyv prevadzkovych
chodu parametrov ako su spdsob mazania, teplotné zatazenie,
velkost zatazenia na deformacie jednotlivych ¢lenov
systému a na celkovu presnost chodu s ohlfadom na
rézne mozné kombinacie zmien uvedenych parametrov.
Cielom rieSenia DDP je vytvorit matematicky model
vodica, ktory bude uréeny na ovladanie simulacného
modelu vozidla prostrednictvom pokynov vyddvanych
Modelovanie sprivania ovladacim prvkom vozidla na zdklade vyhodnotenia .
vodita vozidla P poZiadaviek na jazdny manéver a reakcii na vonkajsie doc. Ing. f,rantlsek denna
podnety pri definovanych jazdnych manévroch. Brumercik, PhD
Algoritmy pouZité v modeli bude potrebné verifikovat
na zaklade vysledkov merani z testovacich jazd
skusobného vozidla a vodica.




Riesenie problémov
geometrie ¢elnych

Cielom rieSenia dizertaénej prace je detailne analyzovat
geometrické parametre ozubenych kolies s evolventnym
ozubenim a definovat vhodné oblasti volby korekcii na
dosiahnutie pozadovanych vlastnosti sukolesia.
Vysledkom prace ma byt vlastny vypo&tovy program,

doc. Ing. Frantisek

benych koli , 5. - e i
ozubenyen kotes ktory umozni pomocou analytickych a numerickych Brumeréik. PhD dennd
s vonkajsim a vnutornym p B . ; - . ¢

, metdd znazornit diagramy medznych korekcii stkolesi
ozubenim , . . AR |
a zaroven poskytne moznost riesenia niektorych
optimalizaénych uloh a prevod profilu zubu do
diskrétnych suradnic.
Cielom rieSenia dizertaénej prace je detailne analyzovat
v sticasnosti pouzivané normy z oblasti pevnostnych
Analvza pevnostnvch vypoctov kolies s vonkajsim a vnitornym ozubenim (STN
nalyza pevnostny 01 4686, 1SO 6336, DIN 3990) a definovat vhodnost ich
vypoctov celnych v R , . . .
, . pouzitia pre rozne typy ozubenych sukolesi. Na zaklade doc. Ine. Frantitek
ozubenych kolies ziskanych poznatkov bude vytvorena pripadova studia e dennd
s vonkaj$im a vnitornym sKanych poznazkov - A pripadova Brumercik, PhD
ozubenim vypoctu ozubenych sukolesi vo vybranom vypocétovom
programe (Ansys, Kisssoft), ktora umozni porovnat
vysledky ziskané na zaklade vypoctov podla noriem
a vypoctov pomocou numerickych metdd.
Téma prace bude zamerana na vyskum, vyvoj a skusanie
Vyskum a wvoj uzavretych kompoEith,ch kon%tru.kcii (stt,uhy, ramy). Jednd ’sa
o “ . predovsetkym o vyvoj uzavretych alebo otvorenych doc. Ine. Jozef
kompozitnych konstrukcii. " . v | . . - ng. oz Denna
konstrukcii s konStantnym ako aj premen-livym Bronéek, PhD.
prierezom rdzneho tvaru a hridbky. Plast ramu bude
vytvoreny impregnovanymi uhlikovymi vldknami.
Vyskum a vyvoj novych , . . , - ,
¢pecizinvch Téma prace je zameranda na vyskum, vyvoj aanalyzu
P ¥ o, novych vrstiev a povlakov. Na analyzu a objasnenie
nanometrickych povlakov o S . o
aplikovanych fyzikalnej a fyzikalno-chemickej podstaty depozi¢ného doc. Ing. Jozef .
vzribologickych systémoch | PTOcesY ako aj sk.l]’manie vply.v,u parametrov depozicie, Bronéek, PhD. Denna
. zdkladného materidlu a materidlu nanometrickej vrstvy
komponentov strojov. - . . .
na konecné vlastnosti vytvoreného systému.
Cielom préce je predikovat mieru opotrebenia v
Y , kontaktnej oblasti zaberu zubov prevodového systému
Vseobecny model A , . S ; .
. , za pomoci MKP softvéru. MKP softvér bude v danej praci | doc. Ing. Slavomir denna/
opotrebenia ozubeného v ey . . , " .
; sluzit ako riesit kontaktnej problematiky a vystupy z Hréek, PhD. externa
zaberu pomocou MKP . , L .
analyz budu vstupy pre stanovenie miery opotrebenia za
pomoci réznych zakonov opotrebenia.
Cielom DDP je vytvorit vieobecny model na predikciu
Vseobecny model predikcie | Zivotnosti u strojnych ¢asti namahanych kontaktnou
Zivotnosti pre strojné Casti napatostou. Model Zivotnosti nebude vychadzat zo doc. Ing. Slavomir denna/
namahané kontaktnou zataZenia vonkajsimi silami, ale na zaklade kontaktnej Hrcek, PhD. externa
napéatostou napatosti medzi jednotlivymi komponentami strojnych
Casti.
Vyskum a vyvoj v oblasti Téma DDP je zamerana na vyvoj novej konstrukcie
navrhu novej rozmerove;j rozmerovej rady prevodovky s plynulou zmenou doc. Ing. Slavomir denna/
rady CVT prevodovky pre prevodového pomeru (CVT) pre polnohospodarke Hrcek, PhD. externa
polnohospodarske stroje stroje.
Koncept Industryie 4.0 prinasa premenu zo Standardnej
Vyskum a vyvoj v oblasti sériovej vyroby na tzv. bunkovu vyrobu, ktora je riadena
navrhu modularnej produktom. Preto je nevyhnutné, aby tato vyroba bola
mobilnej robotickej prispésobovana produktu. Ciefom DDP bude modularna . ,
L iy L [ N , doc. Ing. Rébert dennd /
platformy s navigéciou mobilna roboticka platforma, ktora bude zabezpecovat v A ;
Kohar, PhD. externa

pomocou prostredia
urcenej pre priemyselnu
automatizaciu.

prvom rade logisticki manipulaciu, ale bude vhodna aj
na vyuzitie medziopera¢nej manipuldcie a bude ju
mozné vyuZit ako mobilné nosice technoldgii pre
zabezpecenie poziadaviek vyroby v koncepte Industrie




Vyskum a vyvoj v oblasti
navrhu univerzélnej brzdnej
sustavy pre priemyselné
manipulacné dopravné
systémy s ciefom
bezpeéného zniZzovania
kinetickej energie.

Na zariadenia pre automatizaciu v oblasti logistiky su
kladené vysoké naroky pre zabezpecenie ¢o najvacsej
prepravovanej hmotnosti a rychlosti. Bezpecnostné
smernice predpisuju parametre a brzdnu zénu
autondmnych zariadeni. Ciefom tejto préce je vyvinat
koncept nezavislého brzdného systému, ktory bude
mozné univerzélne pouzivat pre samotné tahace,
respektive pre logistické manipula¢né systémy, ktoré
potrebuju byt prepravované v kombinacii vysokej
hmotnosti a vysokej rychlosti.

doc. Ing. Rébert
Kohar, PhD.

dennd /
externa

Metodika tvorby koncepcii
moduldrnych
jednoucelovych zariadeni
pre automobilovy
priemysel

Na jednoucelové zariadenia vyuzivané v automobilovom
priemysle su kladené vysoké naroky na modularitu a

na Cas potrebny od ich navrhu po vyrobu. Cieflom prace
bude navrh metodiky, ktora zabezpeci modularitu
tychto zariadeni a schopnost ich konstrukéného navrhu
podla aktualnych poZiadaviek v ¢o najkratSom case.

doc. Ing. Rébert
Kohar, PhD.

dennd /
externa

Vplyv filtracie a
tribologickych parametrov
na spolahlivost, Zivotnost
a funkéné parametre
harmonickych a
planétovych prevodov pre
pokrocilé aplikacie.

DDP sa bude zaoberat problematikou vplyvu frikénych a
lubrikacnych parametrov a ich mozZnej parametricky
definovanej filtraénej Upravy na pozadované funkéné
parametre planétovych a harmonickych prevodov.
Ciefom je vedecky zdévodnitelne a prakticky pouzitelné
rieSenie a metodika pre pokrocilé aplikacie v inovativnych
sustavdch mechanizmov.

prof.Ing. Marian
Dzimko, PhD.

externa

V Ziline, diia 23.03.2018

Spracoval: prof. Stefan Medvecky




