Priestorové, materialne a technické zabezpecenie studijného
programu a podpora

Studijny program: Priemyselné inzinierstvo

Studijny odbor: Strojarstvo

Stupen stadia: treti

Zoznam a charakteristika uéebni Studijného programu a ich technického
vybavenia s priradenim k vystupom vzdelavania a predmetu

Priestory SjF sa nachadzaju v aredli Zilinskej univerzity v Ziline (UNIZA) s dobrym pristupom
prostriedkami mestskej hromadnej dopravy. Zoznam a charakteristika u¢ebni Studijného

programu a ich technické vybavenie s priradenim k vystupom vzdelavania a predmetom su
uvedené v tabulke.

projektovania

priemyselnom inzinierstve
e Podniky buducnosti

Cislo Eg:g:e Zabezpecované predmety Charakteristika vybavenia —
miestnosti Iaboratc”>ria najvyznamnejsie pristroje, pocitace,...
3PC
dve pracoviska pre virtualnu realitu
vybavené vysoko vykonnymi PC,
okuliarmi HTC Vive Pro, HTC Vive Pro
Eye Wireless a softvérovym rieSenim
Unity 3D.
pracovisko pre zmieSanu realitu
vybavené mobilnou pracovnou stanicou
« Progresivne pristupy k (notebook) a okuliarmi Acer Windows
. Mixed Reality Headset s pohybovymi
obsluhe vyroby oviadacmi
Laboratorium e ZlepSovanie podnikovych pracoviskc; pre rozSirenu realitu
digitalneho procesov - . vybavené tabletom a softvérovym
BDO19 podniku * Pokrokové priemyselné riedenim Infinity Tour od exe.
|nZ|n|ersvtv9 , softvérové rieSenia pre modelovanie
* Informacne a znalostné objektov Blender, Autodesk Maya,
systemy AutoCAD
Dlzertac’ny prOJekt 1-5 David LaserScanner - Digitalny 3D
* Vedecka praca 1-4 laserovy skener pre skenovanie malych
objektov
3D laserovy skener s pohyblivou HD
kamerou a dvojicou laserov na
skenovanie objektov do 25x18 cm
3D tlaciaren
3D pero
pohybova platforma KAT VR pre pohyb
vo virtualnej realite.
o 10 PC (vysoko vykonné vypoctove
¢ Noye prlstupyy , zariadenia pre u€ely simulacie,
- proljeI.(tO\’/anl vyrqbnych a virtudlnej reality a trénovanie
Laboratérium logistickych systémov neurénovych sieti)
BDO002 simulaciia 3D | e Nové metédy v

softvérova platforma Ella pre vytvaranie
3D modelov a 3D scén (12 licencii)
Tecnomatix Plant Simulation — softvér
pre simulaciu vyrobnych a logistickych
procesov (12 licencii)




Visual Components - 3D simulaény
softvér pre diskrétnu udalostnu
simulaciu (12 licencif)

RTLS lokaliza¢ny systém SEWIO (4
kotvy, 2 tagy, obsluzny softvér)
prototypy mobilnych robotickych
systémov (2 ks)

trenazér pre vycvik a simuléciu
logistickych procesov

trenazér pre vycvik a simuléciu
lakovacich operacii

stavebnicové systémy Fischertechnik
programovatelné pocitace MicroBit (10
ks)

okuliare pre virtualnu realitu (Oculus
Quest 2, HTC Vive Pro)

okuliare pre zmieSanu realitu (Oculus
Quest 3)

loT technolégie pre monitorovanie a
prenos dat v realnom Case

BB126

Laboratérium
ergondémie

e Humanizacia prace
e Dizertany projekt 1 -5
e Vedeckapracai-4

1 PC so SIEMENS Tecnomatix Jack na
projektovanie a analyzy v oblasti
ergonomie;

2 tablety s aplikaciu CERAA na
uplatnenie ergonémie s vyuzitim
rozsirenej reality;

Lean Tek systémy Trilogiq (pracovisko
a regalovy zakladac) na projektovanie,
meranie prace a zatazové analyzy;
modely skeletalneho systému Cloveka
na vyucbu v oblasti anatomie;
dynamickeé stoli¢ky (office a medical),
aletrnativne stolicky a fitlopta na
vyskum a vyuébu dynamického sedu;
dynamometer na meranie silového
zatazenia Cloveka;

ergometer a platforma na dynamické
hodnotenie rezistencie na namahu u
Cloveka;

pristroje pre meranie parametrov
pracovného prostredia — osvetlenie,
hluk, teplota, vihkost.

AD-S011

Laboratérium
automatizacie
vyrobnych a
logistickych
systémov

o Nové pristupy v
projektovani vyrobnych a
logistickych systémov

o Dizertany projekt 1 -5

e Vedeckapracai-4

automaticky vstupny a vystupny buffer
systém automatického prekladaca na
zakladanie a odoberanie kaziet
autonomny logisticky tahac (AGV)
monitorovaci systém AGV

riadiaci systém —priemyselny rack
PLC program pre riadenie
automatizacie

IPC program pre koordinaciu bufferov
prekladaca,

koncep&ny planovaci systém
softvérové nastroje pre simulaciu:
SIMIO, Plant Simulation

roboticka linka (3x priemyselny robot
Mitsubishi RV, 2x priemyselny
dopravnik s kamerami SICK)
automatizovand linka FESTO

Pre jednotlivé Studijné programy je k dispozicii aj virtualna prehliadka priestorov — u¢ebni,

laboratérii, kde je realizovana vyuéba predmetov SP:

https://www.fstroj.uniza.sk/index.php/fakulta/pracoviska-fakulty/virtualna-prehliadka



https://www.fstroj.uniza.sk/index.php/fakulta/pracoviska-fakulty/virtualna-prehliadka

